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1. Allmén beskrivning

For att ge mojlighet att pdverka varme- och luftbehandlingssystemen fran ett 6verordnat
system ska alla mandver- och reglerfunktioner forses med programtaggar med namn och
funktioner som beskrivs 1 detta dokument.

2. Exempelkod

De logiska funktionerna som ska programmeras i DDC beskrivs nedan i form av
programblock, beskrivningarna &r enbart menade att ge en 6verblick 6ver de tdnkta
funktionerna och ska inte ses som fardiga losningar.

I de fall man uppfattar att exempelblock i detta dokument strider mot den beskrivna
funktionen i driftkorten géller texten i driftkorten. Man har som leverantor dven en
skyldighet att vid oklarheter kontakta Stadsfastighetsforvaltningen for att diskutera hur
funktionerna ska tolkas.

2.1. Watchdog
Varje system har en egen separat watchdog-funktion.
e Overstyrande system skriver virde “1” i systemets watchdogtagg WD.
e PLC kontrollerar att taggen har fatt viarde “1” och skriver vérde “0”.
e Har virdet varit “0” ldngre dn tiden som angetts i ESP1 skrivs virde “0” sétt ELF 1
pauslédge, (EV =0).
e Nir WD aterigen har fatt virde “1” aktiveras ELF genom att PLC skriver vérde “1”
till taggen EV.
Systemets ELF-status (EV) speglas vidare till 6vriga komponenter i systemet som har ELF-
stod.

1BO1_ELF_WD
TOF LBO1_ELF_EV

LBO1_ELF_ESP1 (T#120min)

|BO1_GT11_EV.

|BO1_ELF_EV.

LBO1_GT12_EV-
AND MOVE

1BO1_GP11_E\

LBO1_ELF_EM

1BO1_GP12_EV.

LBO1_ELF_WD——] RESET

1BO1_ELF_WD
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2.2. Overstyrning av borvirde
Aktivering av ELF-funktion gors via systemets évergripande EM-tagg, (ex LBO1 _ELF EM)
dar 1=Aktiverad och O=Inaktiverad.

Varje reglerande givare har en egen aktiveringstagg (ex LBO1 _GT10 EM) som styr om
givarens funktion kommer att tillatas att Gverstyras. Varje reglerande temperaturgivare kan
overstyras individuellt medan de reglerande tryckgivare hanteras som en funktion (ex.
LB01_GP11 och GP12). Detta innebir att GP12:s EM-virde ér speglad fran GP11.
Systemets watchdog-status speglas till varje givare och avgér om ELF ar pausad eller aktiv.
(EV=1-Aktiv, 0-Pausad).

Lokalt berdknat borvarde sparas i CSP1, alternativt SP vid fast borviarde. Om ELF éar
aktiverad och aktiv ska ELF:s borvirde (ESP) skrivas till CSP. Annars &r det lokalt berdknat
borviarde 1 DDC (CSP1 alt. SP) som ska anvindas. Prioritetsordning mellan ELF och 6vriga
driftfall beskrivs i driftkortsmall.

Min- och maxbegrinsning delas med kurvan och ska alltid finnas. Saknas kurva skapas
MIN- och MAX-taggar.

Exempel virmesystem

VS01_GT10_EM:

VSO1_GT10_EV-

ELF status VS01_GT10_MAX

VS01_GT10_CSP1/SP (DDC)

e inaiev SWitch Limit S01_GT10_CSP

VS01_GT10_| ELF aktiv

VS01_GT10_MIN

Exempel ventilationssystem

1BO1_GT10_EM:

LBO1_GT10_EV-

ELF status LBO1_GT10_MAX

1BO1_GT10_CSP1/SP (DDC)

erinaev SWitch Limit 1801_GT10_CSP

1BO1_GT10_ESP ELF aktiv

1BO1_GT10_MIN:
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2.3. Overstyrning av pump

Aktivering av ELF-funktion gors via systemets EM-tagg. (EM=1-Aktiverad, 0-E;j aktiverad).
Watchdogfunktionen avgor om ELF é&r pausad eller aktiv. (EV=1-Aktiv, 0-Pausad).

Om ELF ér aktiverad och aktiv kommer pumpens driftsvillkor endast overstyras om EAUT
star i TILL/FRAN.

Extern dverstyrning av pumpen tillats endast om det lokala drifttillstdndet star i AUTO.

EAUT ska programmeras sé att foljande villkor uppfylls:

e 0-AUTO
e |-FRAN
e 2-TILL

_GT10_

VS01_GT10_EV-

AND
VS01_P1_EAUT-
_ ELF status

Driftvillkor DDC:

erinakiv SWwitch .
ELF OS/HMI
HOA e OR HOA

——sikerhetsfunktioner—|

VS01_P1_CMD

VS01_P1_EAUT VS01_P1_AUT

2.4. Overstyrning av luftbehandlingsaggregat

Aktivering av ELF-funktion gors via systemets EM-tagg (EM=1-Aktiverad och 0-E;j
aktiverad). Systemets watchdog-funktion avgér om ELF ar pausad eller aktiv. (EV=1-Aktiv,
0-Pausad).

Extern Overstyrning av aggregatet tillats endast om det lokala drifttillstdndet star 1 AUTO.
Om ELF ér aktiverad och aktiv ska

EAUT ska programmeras sa att foljande villkor uppfylls:

e 0-AUTO

e 1-FRAN

e 2-TILL

I

: —L
T FlexTime oF e Switch
— 0 HoA [ N AND || OS/HMI| | Fysisk
] o] AND L h0n | | o e

ELF
HOA s amon

2.5. Tidskonstant
VSO01-systemet forbereds med en tagg for att spara byggnadens tidskonstant. Ingen 6vrig
logik kopplas till taggen. Om flera hus finns skapas en tagg pé respektive hus VS-system.
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3. Taggstruktur

Samtliga reglerande givare i varme och ventilationssystem ska kompletteras med foljande
taggar. Frysskyddsgivare och reglerande givare i VAV-zoner behover inte ha
overstyrningstaggar. Beskrivningstexten enligt nedanstaende tabell ska anvédndas 1 HMI och
Citect.

Taggar med specifik betydelse

Tagg Beskrivning i HMI + OS

Varmesystem

100100_00 VSO01 ELF_ECV ELF: Tidskonstant (min)

100100_00_VS01_ELF_EM ELF: Overstyrning aktiverad (1-Aktiverad, 0-Ej aktiverad)
100100_00 VS01 _ELF EV ELF: Overstyrning status (1-Aktiv, 0-Pausad)
100100_00_VSO1_ELF_WD ELF: Watchdog

100100_00_VSO01_ELF_ESP1 ELF: Franslagsférdrojning WD (min)

100100_00 VS01_GT10_EM ELF: Overstyrning aktiverad (1-Aktiverad, O-Ej aktiverad)
100100_00_VS01_GT10_EV ELF: Overstyrning status (1-Aktiv, 0-Pausad) {Speglad fran ELF_EV}
100100_00 VSO1 GT10_ESP ELF: Borvarde fran externt system

100100_00_VSO1_GT10_CSP1/SP1 Lokalt (beriknat) bérvirde i DDC
100100_00_VSO1_GT10_CSP/SP  Aktuellt styrande bérvirde (ESP eller CSP1)
100100_00_VS01_P1_EAUT ELF: Overstyrning (0-AUTO, 1-FRAN, 2=TILL)

Ventilationssystem

100100_00_LBO1_ELF_EM ELF: Overstyrning aktiverad (1-Aktiverad, 0-Ej aktiverad)
100100_00 LBO1 ELF_EV ELF: Overstyrning status (1-Aktiv, 0-Pausad)
100100_00_LBO1_ELF_WD ELF: Watchdog

100100_00_LBO1_ELF_ESP1 ELF: Franslagsférdrojning WD (min)

100100 _00 LB0O1_GT10 _EM ELF: Overstyrning aktiverad (EM=1-Aktiverad, O-Ej aktiverad)
100100_00_LBO1_GT10_EV ELF: Overstyrning status (1-Aktiv, 0-Pausad) {Speglad fran ELF_EV}
100100_00 LBO1_GT10_ESP ELF: Borvarde fran externt system
100100_00_LBO1_GT10_CSP1/SP  Lokalt (berdknat) b6rvarde i DDC

100100_00_LBO1_GT10_CSP Aktuellt styrande borvirde (ESP eller CSP1/SP)

100100_00 _LBO1_P1_EAUT ELF: Overstyrning pump (0-AUTO, 1-FRAN, 2=TILL)
100100_00_LBO1_EAUT ELF: Overstyrning aggregat (0-AUTO, 1-FRAN, 2=TILL)

100100 _00 LBO1 GP11 EM ELF: Overstyrning aktiverad (EM=1-Aktiverad, O-Ej aktiverad)
100100_00_LBO1_GP11_EV ELF: Overstyrning status (1-Aktiv, 0-Pausad) {Speglad fran ELF_EV}
100100_00 LBO1_GP11 ESP ELF: Borvarde fran externt system

100100 _00_LB0O1_GP11 CSP1/SP1 Lokalt (berdknat) borvarde i DDC
100100 00 LBO1_GP11_CSP/SP Aktuellt styrande borvarde (ESP eller CSP1)

100100_00_LB01_GP12_EM ELF: Speglat varde fran 100100_00_LB01_GP11_EM
100100_00_LB01_GP12_EV ELF: Speglat varde fran 100100_00_LB01_GP11 EV
100100 _00 LBO1_GP12_ ESP ELF: Borvarde fran externt system

100100_00_LBO1_GP12_CSP1/SP1 Lokalt (beriknat) bérvirde i DDC
100100_00_LBO1_GP12_CSP/SP  Aktuellt styrande barvirde (ESP eller CSP1)
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4. Presentation i OS och HMI

Nedanstdende exempel dr tagna frdn Web Port, motsvarande utforande i Citect och EBO. I
Citect anvédnds genie If misc.elf frin LF Design for att visa ELF-symbol. Status pd ELF
indikeras som ett moln enligt f6ljande:

Symbol  Villkor Status

GT10_EM=0 ELF ér inaktiverad

<3 GT10 EM=1 & GT10 EV=0 | ELF ér aktiverad och pausad
L GT10 EM=1 & GT10_EV=1 | ELF ér aktiverad och aktiv

4.1. Indikering for systemet

Systemets indikering av ELF visas 1 versiktstablan for virmesystemet eller
luftbehandlingsaggregatet. I VSO1-systemet visas byggnadens tidskonstant. For
ventilationssystem visas aggregatets overstyrda tillstdnd. Driftvillkoret visas i klartext.
Till exempel anvinds “Eget viarde” 1 Web Port for att visa driftvillkor:
_EAUT=0: EAUT=Lokal DDC; EAUT=1: EAUT=Fran; EAUT=2: EAUT=Till
och for tidskonstanten anvénds: list# ECV

Indikeringar
@ vs01 - Dagdrift
2 w501 - Rumsoptimering

- Rumsmedel temperatur
20,1 °C

- Aktuellt rumsbirvarde
21.0°C

- Aktuellt kurdfarskjutning
0.0 °C

0 w501 - Démpad utetemperatur

- Dampad utetemperatur
0.3 °C

- Styrande utetemperatur
1.0 °C

) w1 - Morgonhéajning
™ vsD1ELF

Driftwillkor P1
Lokal DDC

Tidskonstant
0 min

Figur 1 Systemets ELF indikering for ett virmesystem
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Handkdming ELF
¢ Overstyming ELF
H,»-Q- A Dirifttillst&nd agaregat
f' Systemombkopplare Lokal DDC
Dirifttillst&nd P1
Lokal DDC

Figur 2 Systemets ELF indikering for ett lufibehandlingsaggregat

4.2. Indikering for komponenter

Status pd ELF indikeras som ett moln f6r bade pumpar och reglerande givare. Pumpens moln

kopplas till systemets EM-tagg (ex VSO1_ELF EM) och reglerande givares moln kopplas
till givarens EM-tagg (ex VS01_GT10_EM).

VS01-GT10
20.0 °C =7
. 3l4°C
< v
VS01-P1
Figur 3 ELF dr inaktiverad
V501-GT10
20.0 °C
. 3z1ec
D v
VS01-P1

Figur 4 ELF dr aktiverad och pausad

VE01-GT10
20,0 *C
32.2°C '
& 7
|:'|::} |
VE01-P1

Figur 5 ELF dr aktiverad och aktiv
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5. Egenkontroll
Foljande kontrollpunkter ska avprovas for varje system. Om det finns nagot aktivt dverordnat system som skriver till watchdog ska detta
inaktiveras. Nedan visas exempel for VS01-GT10.

Steg Testfall

1

00 N O U A WN

10

11
12
13
14
15

16

Inaktivera ELF for systemet

Inaktivera ELF for VS01-GT10
Overstyr pump

Overstyr pump

Overstyr pump

Aktivera ELF for GT10

Aktivera ELF for systemet
Uppdatera franslagsférdrojning

Simulera 6verstyrning av borvarde

Aktivera watchdog

Overstyr pump
Handkor pump TILL
Handkor pump AUTO
Overstyr pump
Invanta watchdog

Aktivera watchdog

Aktivitet
523160_02_VSO1_ELF_ EM =0

523160_02_VSO1_GT10 EM=0
523160_02_VSO1_P1_EAUT =1
523160_02_VSO1_P1_EAUT =2
523160_02_VSO1_P1_EAUT =0
523160_02_VSO1_GT10 EM =1
523160_02_VSO1_ELF_ EM =1
523160_02_VSO1_ELF_ESP1 =X

523160_02_VS01_GT10_ESP =1 grad 6ver CSP1

523160_02_VSO1_ELF_ WD =1

523160 02_VSO1_P1_EAUT =1
Handkor pump i lage TILL
Handkor pump i lage AUTO
523160_02_VS01_P1_EAUT =2

Vénta tills x min har gatt sedan punkt 8

523160_02_VSO1_ELF_WD =1
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Utfall

Systemets moln ar gratt. Moln vid GT10 och P1 ska vara gratt
eller gult.

Moln vid GT10 och P1 ska vara gratt.

P1 ska inte andra drifttillstand. Driftvillkor P1 ska visa Fran.

P1 ska inte andra drifttillstand. Driftvillkor P1 ska visa Till.

P1 ska inte andra drifttillstand. Driftvillkor P1 ska visa Lokal DDC.
Moln vid GT10 ska bli gult.

Bade systemets och P1:s moln ska bli gult.

Franslagsfordrojning for WD satts till x min. Punkt 9-14 ska
hinna testas av innan tiden gar ut.

Lokalt berdknat borvarde (CSP1) ska visas som CSP. Moln ska
vara gult.

Systemets, GT10s och pumpens moln ska bli gréna. GT10s ESP
varde ska visas som CSP.

P1 ska sta still. Driftvillkor P1 ska visa Fran.
P1 ska startas. Handsymbol ska visas.

P1 ska sta still. Handsymbol ska forsvinna.
P1 ska koras. Driftvillkor P1 ska visa Till.

Moln ska bli gult. Pump ska aterga till normalt drifttillstand. CSP
ska visa lokalt beraknat borvarde (CSP1)

Systemets, GT10s och pumpens moln ska bli gréna. Berdknat
borvarde (CSP) ska nu uppdateras till overstyrt borvarde (ESP).
Pumpen ska vara i drift.
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17

18

19
20
21

Overstyr pump
Uppdatera franslagsfordréjning

Inaktivera ELF for GT10
Inaktivera ELF for systemet
Uppdatera tidskonstant

523160 _02_VSO1_P1 _EAUT =0

523160_02_VSO01_ELF_ESP1 = ursprungligt
varde

523160_02_VS01_GT10_EM =0
523160_02_VSO1_ELF_EM =0

523160_02_VSO1_ELF_ECV = valfritt virde
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P1 ska aterga till normalt driftlage. Driftvillkor P1 ska visa Lokal
DDC.

Moln vid GT10 ska vara gratt.
Systemets moln ska vara gratt.
Varde ska visas i HMI och Citect.
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